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+ MCU : STM32F103RBT6 (Cortex-M3 Core), 72MHz
- S5 HE 3.3V
NO EE . QIEAK| : 2|l AQK| 17, BE ZE MEH AQK| 17,
(Mango-M32 23 29K 27
Board) - EHAK|: EHE LED 37, 7-SEGMENT 17|

« 20 x 2 -z% 91 o B H3S
« SAE QIEHO|A : RS-232 2CH, USB 1CH X|¥

A El = - YUY : 8.2V ~ 45V
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- BHZE 93 MY : 4.87V
A H HE - A|C) Y HT : 0.84A

(42SHD0217-24B) |+ =84 : 1.8°
- ZC E3 : 280mN-m
. U2 FQ: 4.8V
- 28 MJ : 0.2A ~ 0.7A

A‘lE EE'I (SG90) o §|xl_-|7_l|-£r 0~180°
- X0 M7 E3 : 1.8kgf-cm
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« Raspberry Pi 3 model B Vi.2
« CPU : ARM Cortex-A53 64bit
- RAM : 1GB

— « OS : Raspbian Linux
o MEZEX| : microSD
- USB2.0ZE 47|
« GPIO 40
H/W « Logitech C170 webcam
2 « 720p HD 2t0|EAFE

TrueColor Technology
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EEﬂO' - 50 A0S 700mm x1
— @ A0tE 600mm x6
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https://youtu.be/iQ8Lgs2xPAQ
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